aunav.NEO HD

El inico UGV con
geometria variable

aunav.NEO HD es el unico vehiculo terrestre operado remotamente (UGV) con capacidades de
desactivacion de explosivos (EOD/IEDD), manejo de HazMat NRBQ(e), apoyo logistico (mula),
sanitario (MEDEVAC) y reconocimiento (Recce) con un sistema de geometria variable que
permite aumentar o reducir el ancho del robot automaticamente en sélo unos segundos.

VARIOS ROBOTS EN UNO

- Sistema de geometria variable’: el
UGV puede aumentar o reducir su ancho
automaticamente para optimizar su movilidad y
estabilidad en espacios estrechos o amplios.

- Autoestabilizacién de la plataforma: el
sistema de autoestabilizacion permite mantener
siempre la plataforma del UGV en posicion
horizontal, tanto en escaleras, rampas, taludes o
en terrenos irregulares con escombros.

- Tecnologia de payloads Plug & Play:
autodeteccion y configuracion en tiempo real
de cualquier accesorio, sin necesidad de
intervencion del operador.

- Desmontable: su brazo principal, flippers
y baterias pueden desacoplarse faciimente
del UGV sin usar herramientas especiales,
facilitando su adaptacion a diferentes misiones,
asi como su transporte en cualquier vehiculo.

- Fuerza y potencia: permite al operador
manipular y mover objetos de hasta 80 kg con
gran simpleza y destreza.

- Capacidades auténomas: sistemas de
navegacion auténoma indoor y outdoor
generando mapas 3D del entorno.

'Patentado.

CARACTERISTICAS GENERALES

CARACTERISTICAS DE LOS BRAZOS

Brazo eléctrico

Tipo de brazo

Maximo alcance vertical 2.780 mm
(desdeelsuelo)
Maximo alcance horizontal 1.800 mm
(desde borde frontal de

plataforma)
Maximo alcance por -1.167 mm
debajodelsuelo
‘Maxima capacidad de elevacion 80 kg
‘Sensor de mediciondepeso Si.
Sistema anticolision con Si
suelo y plataforma

Movimiento snake Si
basadoenpinza
Movimiento snake Si
basadoentoreta
Calibracion automatica Si

SISTEMA DE VISION E ILUMINACION

MANIPULADORES

Pinza paralela con sensor Si
O eSO e
Herramientas de pinza (BATS) Si

HERRAMIENTAS AUTOMATICAS

Numero de herramientas simultaneas Dos

Herramienta automatica de soporte Si
para disruptor recoilless

Herramienta automatica repetidor radio MN-MIMO Si

NAVEGACION

Longitud plegado (ancho recomendado con flippers) 880 mm

4 flippers con movimiento
independiente o coordinado

Pendientes y escaleras 45° (dependiendo

de la superficie)
Plataforma Automaticamente mantiene la
horizontal plataforma horizontal o mantiene el
y centro de centro de gravedad dentro del area

gravedad estable de la base de la plataforma

Geometria variable El UGV puede modificar
dinamicamente su ancho desde

400 mm hasta 680 mm para

adaptarse a las necesidades

de la situacion

Sisterma movimiento Si
de balanceo y

cabeceo de la plataforma

“Doggy movement”

Sistema antivuelco St
Sistema anticolision Si
_contraobstaculos
Sistema de audio Si
_bidireccional
Materiales Estructura de aleacion de

aluminio aeronautico y aleacion de
acero de alta resistencia. Plasticos y
compuestos técnicos UV

Autonomia tipica Aprox. 5 h
de operacion (dependiendo
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, de la operacion)
Sistema de Baterias militares / comerciales
alimentacion recargables de ion litio (BB-2590/U)

2 aunav

De serie  Kit de vision de conduccion delantera y trasera
con camara EO/IR, sistema de iluminacion

LED/IR regulable y 2 sensores de distancia

cada uno, Kit de vision de mastil PTZ con camara

EO/IR y sistema de iluminacion IR regulable

Kit de vision de efector final con camara EQ/IR,

sistema de iluminacion LED/IR/UV

regulable y 1 sensor de distancia

Opcional Méx. 19 camaras (incl. confg. de serie):
Kit de vision lateral de plataforma con 1 médulo
de conduccién izquierdo con camara con filtro
dual EQ/IR, iluminacion dimable LED/IR/UV y 2
sensores de distancia; y 1 modulo de conduccion
derecho con camara con filtro dual EQ/IR,
iluminacion dimable LED/IR/UV y 2 sensores

de distancia; Incluye funcionalidad de vista de
pajaro Modulo de accesorios y vistas adicionales
con camara con filtro dual EQ/IR, iluminacion
dimable LED/IR/UV y soporte orientable Médulo
de visién con camara zoom con filtro dual EOQ/

IR e iluminacion IR dimable Camaras térmicas;
Céamaras 360; Camara UV; Camara alta velocidad

EQUIPOS DE DESACTIVACION

Cuando el UGV
pierde la cobertura,
regresa al punto
donde la recupera

El UGV retrocede 15 m de
forma auténoma para salir
de una zona estrecha

EI UGV sigue a una
persona u objeto frente a él

Sigueme El UGV marcha atras
con los controles como
en marcha adelante

Fuera de cobertura

GPS / Galileo / Glonass / Beidou Si

UNIDAD DE CONTROL (OCU)
aunav.ROCS

Disruptores Soporte doble para disruptores
recoilless (2) con circuito de disparo

seguro, modulo de vision de disruptor

integrado con camara con filtro dual EOQ/

IR, iluminacion dimable LED/IR/UV, 2

sensores de distancia y puntero laser

Escopeta Soporte escopeta con circuito de
disparo seguro, médulo de vision de

escopeta integrado con camara con filtro

dual EQ/IR, iluminacion dimable LED/IR/

UV, 1 sensor de distancia y puntero laser

Operacion Joysticks, navegadores y
botones integrados

Autonomia tipica Aprox. 5 h (dependiendo
de operacion de la operacion)

8 flujos de video
en HD simultaneos

Grapaciondevideo Si
Capturadeimagenes . Si
Modonoche St
Avatar 3D Si
Sistema de alimentacion Baterias recargables
e Dejion itio
Sistema de MN-MIMO COFDM radio,

comunicaciones Fibra Optica, Ethernet

SISTEMAS DE DETECCION

Sistema de rayos-X Multiples fabricantes

integrados

NRBQ Cualquiera bajo demanda

Las caracteristicas técnicas y el equipamiento dependen de la configuracion y version del robot. El equipamiento incluye opciones. Todos los datos son
precisos, a excepcion de posibles errores tipograficos. Todas las fotos son propiedad de aunav o su uso ha sido autorizado por su respectivo duefio.

Archivo descargado de: www.aunav.com



